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Momenti Statici di R rispetto ad x ed y
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Coordinate del Baricentro
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Teorema di Varignon: il momento Statico di R è pari a quello di una massa concentrata posta nel baricentro



Se un sistema è dotato di un’asse di simmetria s, il baricentro 
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Teorema
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Momenti Assiali
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Momento Polare
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Momento Deviatore o Centrifugo
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